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KERBEROS

30 VISION

3D skener pro vizualni
kontrolu povrchu podvozku
motorovych vozidel

— O —

SECURITY

Software KERBEROS 3D VISION se vyznacuje svym pfehlednym
uzivatelskym prostfedim a jednoduchym ovladanim.

Nabizi pokrocilou analyzu 3D obrazu s automatickym
vyhodnocovacim systémem a pofizenim pIlné barevného snimku
podvozku. Velikost pofizeného snimku a pomér stran je
automaticky upraven a priblizuje se realnému poméru Sirky

1 zabezpeceni objektl vyznamnych
pro zajisténi kritické infrastruktury statu
(napt. elektrarny, vojenské objekty,
chemické spole¢nosti, politicka sidla,
statni hranice apod.)
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a délky vozidla tak, aby nedochazelo k jeho zasadnim
deformacim a zkreslovani pozorovanych oblasti. KERBEROS 3D
VISION umoznuje obsluze, béhem nékolika sekund, ovérit a

zabezpeceni ostatnich objektd
(podzemni garaze, trajekty, vystavisté,
obchodni centra)

identifikovat pritomnost konkrétniho objektu na podvozku
vozidla.
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ZAKLADNI KERBEROS 3D je celosvétové unikatni systém, SKENER ZABUDOVANY
CHARAKTERISTIKA specialné vyvinuty pro kontrolu povrchu podvozkd VEVOZOVCE

motorovych vozidel v béZném provozu.

SECURITY Jeho poslanim je odhalit a upozornit na podezrelé KERBEROS 3D je tvofen zakladnim ramem a skenovaci
objekty na povrchu podvozku vozidla, pfi viezdu jednotkou, ktera se dale sklada ze dvou skenovacich
do stfezeného prostoru. KERBEROS 3D umoznuje prvkd a speciaini kamery.
automaticky odhalovat potencialni teroristické
a sabotazni Utoky, stejné jako riizna spionazni zafizeni.

SYSTEM . . . PREDNOSTI SCANNERU KERBEROS 3D SE SKLADA Z: UKAZATEL RYCHLOSTI
ROSPOZNAVANI SPZ = technologie 3D skenovani podvozku vozidla, = 3D skeneru a specialni kamery

integrované ve vozovce, Spolu s navadécimi pasy slouzi ke zpomalenf
= automatické porovnavani a vyhodnocovani P pasy P

Systém tent registraénich znacek je zalozeny pofizeného 3D snimku podvozku, 1 EEgSEnFL%%vggodnocovaC|ho software a » navedeni voz dlabve(;sprav/ne rychlosti, pozici a Uhlu
ma > . S o B ) . ' vUCi 3D skeneru zabudovanému ve vozovce.

na specialni TV kamefe s vysokym rozliSenim = pofizeni piné barevného snimku podvozku

a moznosti snimani obrazu v IR (infra red) spektru ve vysokem rozliseni, = dalsiho prislusenstvi.

BB EpatialiFousn)IN SCwEtai. Syt ZenheLle = automaticka detekce podezrelych pfedmétd,

rozpoznanou a prectenou registracni znacku vozidla SPEC'F'KACE

a vytvaii seznam v&ech rozpoznanych registracnich = identifikace a rozpoznavani vozidel

v 3 ” : odle registracnich znacek, G s T ‘
znacek s datem a casem prujezdu a fotografii vozidla. P 9 = typ skenovanych vozidel: osobni i nakladni

= jednoducha a rychla obsluha softwaru, (max. zatizeni na napravu 12 tun)

= doba zpracovani jednoho vozidla:

= garantovany prujezd az 6 vozidel/min, realny ¢as priméarné 10 sec,

2 Moznost implementace do jiz existujicich - frekvence préjezdd: (dle typu instalace)

KONTROLNL bezpecnostnich systémda. a6 vozidelnin. SKENOVACiJEDNOTKA
STANOVISTE

Ve skenovaci jednotce jsou ulozeny skenovaci prvky,
které vyuzivajl technologii méreni doby letu
laserového paprsku a umozniuji pofizeni 3D obrazu
skenovanych objektt. Primyslové provedeni
skenovacich prvkd je vhodné i do obtiznych
provoznich podminek, pfi nizkych teplotach je navic
automaticky vyuzivano integrovaného topeni.

ST e R R s o Vzdalena ovladaci a kontrolnf jednotka
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PR':’BEH V momenté vjezdu vozidla na skener dojde k pofizeni redlného 2D snimku a prostorového
3D snimku podvozku, a zaroven se identifikuje vozidlo pomoci systému pro rozpoznavani

KONTROLY registracnich znacek.

Nasleduje okamzitd analyza 2D a 3D obrazu podvozku a jeho porovnani s referenénim
snimkem podvozku tohoto vozidla ulozenym v databazi. 3D snimky jsou zobrazeny na monitoru
obsluhy a jsou na nich automaticky vyznaceny pripadné rozdily. Paralelné se na monitoru
zobrazi 2D snimky podvozku, které obsluze umozni ovefit a identifikovat pfitomnost
detekovaného objektu.
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